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1.EMENTA:

Algebra Vetorial; Retas e Planos; Matrizes, Determinantes, Espaco Vetorial R",
Autovalores e Autovetores.

2.0BJETIVOS:
a. Conceituar vetores e operar com vetores no R? e no R3;

b. Estruturar conceitos de Geometria Analitica (retas e planos) do ponto de

vista vetorial,
c. Conceituar matrizes e determinantes e operar com matrizes

e

determinantes, aplicando tais conceitos na resolucdo de sistemas de

equacoes lineares;

d. Conceituar e compreender o conceito de espaco vetorial, em particular o
espaco R", relacionando-0 aos conceitos trabalhados nos objetivos

anteriores.
e. Conceituar, compreender e aplicar os conceitos de autovalor e autovetor.

3. CONTEUDOS PROGRAMATICOS:

Unidade | - Matrizes: Definicdo; operagdes matriciais (adicdo, multiplicagéo,
multiplicacdo por escalar; matriz transposta); propriedades das operagdes
matriciais; sistemas de equacdes lineares; matrizes escalonadas; o processo de
eliminacdo de Gauss-Jordan; sistemas homogéneos; inversa de uma matriz
(definicéo e célculo).

Unidade Il - Determinantes: Definicdo por cofatores; propriedades; regra de
Cramer.
Unidade Il - Algebra Vetorial:O conceito de vetor; operacdes com vetores

(adicdo, multiplicacdo por escalar, produto escalar, produto vetorial, produto
misto); dependéncia e independéncia linear; bases ortogonais e ortonormais.

Unidade IV - Retas e Planos: Coordenadas cartesianas; equac¢des de uma reta
no espaco; angulo entre duas retas; equagbes do plano; angulo entre dois




planos; distancias (de um ponto a um plano, de um ponto a uma reta, entre
duas retas); intersecao (de retas, de planos, de reta e plano).

Unidade V - O Espaco Vetorial R™: Defini¢cao; propriedades; produto interno em
R"; desigualdades de Cauchy-Schwarz; subespacos; dependéncia e
independéncia linear; base e dimensado; bases ortonormais; 0 processo de
ortogonalizacdo de Gram-Schmidt.

Unidade VI - Autovalores e Autovetores de Matrizes: Definicdo; polindmio
caracteristico; diagonalizacdo; diagonalizacdo de matrizes simétricas.

4.PROCEDIMENTOS DIDATICOS:

A disciplina sera trabalhada na forma de aulas expositivas/dialogadas,
complementadas por listas de exercicios para resolugdo em classe e extraclasse.
Além disso, o professor disponibilizard horario pré-definido de atendimento
extraclasse, a fim de esclarecimento de duvidas. Como recursos didaticos, o
professor fara uso do quadro, slides em PowerPoint, calculadora e recursos
computacionais, tais como softwares de construcao de graficos.

5. PROCEDIMENTOS E CRITERIOS DE AVALIACAO:
A avaliacédo sera dividida em duas areas.A nota final (NF) sera calculada da
seguinte forma:
—_ F)1 + PZ
2

ondeP1€ a nota da primeira prova, relativa aos conteudos da primeira area, e P,é
a nota da segunda prova, relativa aos conteudos da segunda area.

NF , (1)

Critérios de aprovacao:O aluno que obtiver Nota Final igual ou superior a 6,0(NF =
6,0) e frequéncia minima de 75% da carga horaria total da disciplina estara
aprovado.

O aluno gque atingir a Nota Final menor do que 6,0 (NF< 6,0) tera direito a
reavaliacdo da seguinte forma:

* Nota inferior a 6,0 em apenas uma das areas : recupera apenas a nota
dessa éarea, através da realizacdo de uma prova escrita individual com a
matéria da &rea correspondente, no valor total de 10 pontos. Obtendo Nota
Final igual ou superior a 6,0 (calculada pela formula (1)) e frequéncia minima
de 75% da carga horaria total da disciplina, o aluno esta aprovado; caso
contrario, esta reprovado.

* Nota inferior a 6,0 nas duas areas : realiza uma uUnica reavaliacdo, com
contetudo de toda a disciplina, no valor total de 10 pontos. Obtendo nota
igual ou superior a 6,0 e frequéncia minima de 75% da carga horaria total da
disciplina o aluno esta aprovado; caso contrario, esta reprovado.
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Aula | Data Conteldo Programatico
1 15/02 Apresentacao. l\/_latri_zes: Qefinigé}o, tipos es_peciais.Matriz_
transposta; Matriz Simétrica. Adicdo, propriedades da adicéo.
Multiplicac&o por escalar, propriedades. Multiplicacdo matricial;
2 20/02 :
propriedades.
Matriz inversa: definicdo. Calculo da inversa de uma matriz 2x2.
3 22/02 Propriedades da matriz inversa.
Sistemas de equacdes lineares. Sistemas homogéneos. Solucao
4 01/03 | ¢ classificacdo dos sistemas de equacdes lineares.
Resolucdo de um sistema de equacdes lineares 2x2 via matriz
5 06/03 | inversa. O processo de eliminagc&o gaussiana.
Resolucao de sistemas de equacdes lineares por eliminacao
6 08/03 gaussiana.
7 13/03 | Determinacdo da matriz inversa por eliminacéo de Gauss-Jordan.
Determinantes: definicdo de determinante de segunda e de
8 15/03 | terceira ordem (Regra de Sarrus). Propriedades dos
determinantes.
9 20/03 | Calculo de determinantes via eliminacdo gaussiana.
10 22/03 | Calculo de determinantes via expansdo em cofatores.
11 27/03 | Regra de Cramer.
Algebra Vetorial:o conceito geométrico de vetor no plano e no
12 29/03 | espaco. Operacfes com vetores (adicdo, multiplicacéo por
escalar); propriedades.




Algebra Vetorial:o conceito algébrico de vetor no plano e no

13 03/04 | espacgo. Operacbes com vetores (adicdo, multiplicagcéo por
escalar); propriedades.

14 05/04 Proo.lu'to escalar; propriedades. Modulo de um vetor (norma
euclidiana).

15 10/04 | Angulo entre vetores. Condic&o de ortogonalidade.

16 12/04 | Projecgéo ortogonal.

17 17/04 | Produto vetorial; propriedades. Area do paralelogramo.

18 19/04 | Produto misto; propriedades. Volume do paralelepipedo.

19 24/04 | Exercicios de reviséo.

20 27/04 | Avaliacdo da primeira area.

21 03/05 | Estudo vetorial da reta no espaco.

22 08/05 | Estudo vetorial da reta no espaco.

23 10/05 | Retas paralelas aos planos e aos eixos coordenados.

24 15/05 | Angulo entre retas, paralelismo, ortogonalismo, interseccao.

o5 17/05 Equacao geral ou cartesiana do plano e equacdes paramétricas
do plano.

26 22/05 Equacéao geral ou cartesiana do plano e equacdes paramétricas
do plano.

27 24/05 | Angulo e interseccéo entre planos.

28 29/05 | Espacos vetoriais e subespacos vetoriais.

29 31/05 Subespacos do R2 e do R3. Combinacao linear e subespaco
gerado.

30 05/06 | Independéncia linear, base e dimensao.

31 07/06 | Gram-Schmidt

32 12/06 | Autovalores e autovetores.

33 14/06 | Autovalores e autovetores.

34 19/06 | Autoespacos de uma matriz quadrada.

35 21/06 | Autoespacos de uma matriz simétrica.

36 26/06 | Exercicios de reviséo.

37 28/06 | Avaliacdo da segunda area.

38 03/07 | Reviséo de conteldos.

39 05/07 | Reavaliagao.




